Réunion du 3/11/05 : ARC “MODE de VIE”

Participants :

Paul Henry Cournède (Digiplante)
Olivier Chassagneux (Digiplante)
Mats Eriksson (Ariana)
Guillaume Perrin (Ariana)
Xavier Descombes (Ariana)
Ordre du jour :


Présentations :



- Paul-Henry Cournède : Digiplante


- Olivier Chassagneux : Visualisation 3D



- Mats Eriksson : Segmentation de houppiers et classification



- Guillaume Perrin : Segmentation de houppiers



- Xavier Descombes : Segmentation de houppiers


Programme de travail pour 2006



Définition des 2 sujets de stage 2006

Points divers :



- Données (IFN, Suède, images de synthèse,…)

- Site web



- Présentation de l’ARC aux journées d’accueil des nouveaux arrivants de

l’INRIA

- Conférences

- Point budgétaire

- Prochaine réunion

Compte rendu

I- Présentations :

· Guillaume Perrin (travail de thèse) :



Approche par processus ponctuels marqués.



Données : images aériennes analogiques scannées, proche infra-rouge,




      fournies par l’IFN, plantations de peupliers.



Modélisation du houppier par une ellipse (modèle Bayesien et non Bayesien)



Modèle non Bayesien : le houppier est décrit par sa radiométrie et la présence 

de son ombre.



Travaux en cours : arbres « isolés », estimation de la hauteur à partir de 

l’ombre, détection des arbres au bords de la parcelle pour obtenir une

estimation de la hauteur.
Taillis sous futaies : estimation de la densité de la futaie.

· Mats Eriksson (travail de thèse) :



Segmentation de houppiers. Image THR (3cm).


Images contenant 4 espèces. 



Lissage + Détection des maxima locaux -> graines



Croissance de régions fondée sur une marche aléatoire autour des graines.



Inconvénient : détection du graines.


Eventuellement redécoupage (heuristique).



Classification sur les 4 espèces (fondée sur la forme et la radiométrie).

· Xavier Descombes (projet ECO-NET) :
Champ de Markov à trois états : fond, végétation, centre des arbres.

Résultats sur des populations de peupliers.
· Paul Henry Cournède : Modèle GreenLab :

Architecture de la plante au temps n + facteur d’environnement -> Biomasse -> architecture au temps n+1.

Prise en compte de la compétition (pour la lumière et l’eau) avec les plantes voisines dans le facteur d’environnement.

· Olivier Chassagneux :



Visualisation de la plantation. 



Exemple sur une plantation de maïs (la compétition fait que les plants au centre 
de la plantation sont moins grands que sur les bords et les épis moins gros).


Rendu avec un moteur OpenGL.



Exemple sur une plantation d’arbres.

II- Programme pour 2006 :




 





Objectifs :

1. Comparaison des méthodes d’extraction de houppiers,
2. Segmentation d’image en parcelle.

3. Classification zone par zone et arbre par arbre.
4. Calibration des modèles de croissance et de compétition à partir de données extraites des images.
Questions ouvertes:

· Quelle information peut-on (resp. doit-on) extraire des images ?

· Estimation des paramètres pour calibrer et initialiser les modèles de croissance ?

Méthodes :

· Processus de diffusion pour optimiser les modèles par processus ponctuels marqués (travail dans le cadre de la collaboration ECO-NET).

· Classification fondée sur les formes (A. Srivastava).
Première démonstration prévue :

En entrée : localisation des arbres, distribution des tailles, hauteur au bord de la plantation en option.

En sortie : âge de la population, simulation de son évolution suivant différentes conditions (climatiques, de gestion de la coupe, …)
III Points divers :

Données :

· IFN : pour l’instant JPG, en préparation données TIF. Images proche infra-rouge (50cm)

· Suède  (3cm) Forêt contenant 4 espèces, proche infra-rouge.

· Possibilité de scanner des images à l’IFN.

· Génération d’une base de données test sur AMAP pour la classification.

Site Web :

· Première version en cours.
· Corrections à faire et mettre sur le site public.

Journée du 8 /11/05 à Rocquencourt :

· 2 posters seront faits à partir des slides

Point budgétaire :
· 2005 :

 
    3 mois de post-doc (ministère) : Mats Eriksson


    Stage (10kE) : -> 3 mois de Post-doc : Olivier Chassagneux


    Matériel (5kE) : 2 PC bi-pro + Ecran (1 Digiplante, 1 Ariana)


    Déplacements (14kE) :

· Conférences :

    ICIP (Gènes) : Guillaume Perrin

    EMMCVPR (Saint Augustin) : Guillaume Perrin

     - Missions :

    Nice-Paris : GP (3j) + XD (1j)  : juin


GP (IFN) : septembre
    Nice-Lyon : GP (IFN) : octobre

     Sophia-Nice : Fête de la science GP

     Montpellier-Nice : PHC : mars

     Paris-Nice : PHC + OC : novembre

     Paris-Pekin : OC (14J) : novembre

     Pekin-Nice : VP (7J) : novembre

- 2006 (Prévision conférences) :

Novembre – PMA – Pekin : 1 personne

IPFS – Afrique du Sud – March : 1 personne

ICPR – Hong Kong – August : 1 personne
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