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Motivations

But : détection d’ dans des images
mathématique
Modele sophistique pour la détection de
etd’
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Modelisation de Region / Forme

Formulation

: réglon (route, arbre, riviere...)
- Estimateur MAP :
- Théoreme de Bayes :

- Minimisation d’une fonctionnelle :




Le modele des , [Rochery
et al. 05, 06]

Snakes, Kass et al. 88

ou ,bordde etlallurede  estdonnée par:




Problématique
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e Le modele possede 4
parametres: , , ,e€

~+

. modele geométrique
sophistiqué pour I'extraction
aussi bien des

gue des

* Probleme : quelles valeurs
des parametres permettant
d’avoir aussi bien de
structures que

« Solution : analyse de
stabilité d’'un et d'une




Analyse de

Sans perte de généralité :
dépend seulement de et
Analyse de stabilité (développement en série de

Taylor jusqu’a ’ordre 2) :

admet un B et




Analyse de stabilite
pour un

: cercle de rayon
Perturbations

: variation tangentiel ne change pas la forme

- La base de Fourier diagonalise puisque
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Conditions de stabilite
d’un

(extremum)
{ (minimum)




Diagramme de phase
d'un
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Les limites du parametre




Analyse de stabilite d'une

: barre de longueur et delargeur tq

Perturbations

: variation tangentielle ne change pas la forme

avec




Energie d’une ,




Conditions de stabilité
d’'une
(extremum)

{ définie positive (minimum)

avec . valeurs propres de




Diagramme de phase
d'une

asinh{a,)

asinh{a,)

Les limites du parametre




d’un
modele de type CAOS
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Evolut




Evolution d’une
par descente de gradient

Q=
MG




Conclusion et perspectives

Conclusion
Analyse de stabilité d’un pour l'extraction
des arbres
Analyse de stabilité d'une pour

I’extraction des réseaux routiers

Perspectives
Diagramme de phase d’énergies de type CAOS

Application a ’extraction de
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