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Contribution de 'EPI COPRIN a PAL

équipe localisee a Sophia-Antipolis
robotique, conception, gestion des incertitudes
15 personnes



Objecitifs
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personnel médical
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Exemples

déambulateur motorisé

* base commerciale
* aide a la mobilité
* préevention/aide pour la chute

* aspirateur, ramasseur d’'objets

* commandable a distance

* aide au diagnostic médical (CPP avec CHU Nice),
reéducation

° navigation
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Exemples

station de monitoring de rééducation

* monitoring a domicile
* aide possible a la réeducation

* extensible a la biomeécanique
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Exemples

Utilisation de la "nouvelle" informatique

petite dimension, puissance \ /

miniature, intégrable au vétements, lavable
facilement interfacable avec capteurs et actionneurs, colt tres

modeéeré
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Exemples v

A venir

grue de transfert, d’aide a la marche, "invisible"
aide a la communication
refrigérateur instrumente

reéducation "lourde" en salle immersive
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